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Uvod.

Univerzalny modul CAN R/S sluzi ako prevodnik CAN BUS informéacii o vozidle. Modul dok&Ze ziskavat informécie
z CAN BUS zbernice o stave vozidla a jeho prisluSenstva a interpretovat ho v podobe spinanych samostatnych vystupov.
Naviac umoznuje taktiez zasielanie informacii na CAN BUS zbernicu, ak je niektory zo vstupov aktivovany. Jeho pripojenie
vyZaduje minimalne z&sahy do elektroinstalacie vozidla, pre samotné zapojenie je potrebny iba maly pocet vodi€ov. Pre svoje
vlastnosti je idealnym doplnkom dvojcestnych alarmov. Modul CAN R/S je vyvijany v spolupraci s vyrobcami vozidiel.

MODUL CAN R/S umoz niuje cez CAN BUS ziska t’ informécie o:

» otvoreni/zatvoreni vodi¢ovych dveri
e otvoreni/zatvoreni vSetkych dveri

» otvoreni/zatvoreni okien

» otvoreni nosi¢a

» informéacie o ru¢nej brzde

» informécie o noZnej brzde

» informécie o stave motora

« informécie o otackach

Funkénost modulu bola overena na viac ako 130 znackach automobilov.

Programovanie modulu CAN R/S.

Manualne naprogramovanie kddu vozidla:

Podrzte stlacené tlacidlo (v malom otvore puzdra modulu) dokial sa LED nerozblika.

Uvolnite tlagidlo.

LED za¢ne pomaly vyblikavat prvé &islo kdédu vozidla.

Zatlacte tlacidlo, ak sa pocet blikani zhoduje s prvym &islom kédu vozidla.

LED zacne blikat. Stlacenim tlacidla sa spusti druhé odpocitavanie kédu vozidla blikanim LED.
Zatlacte tlacidlo, ak sa pocet blikani zhoduje s druhym &islom kédu vozidla.

LED zacne blikat. Stlacenim tlacidla sa spusti tretie odpocitavanie kddu vozidla blikanim LED.
Zatlacte tlacidlo ak sa pocet blikani zhoduje s tretim &islom kddu vozidla

LED blikne 10x pre potvrdenie naprogramovania.
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Priklad:

Postup naprogramovania kédu vozidla ,1 2 3“.

Podrzat tlacidlo stlacené, LED zacne rychlo blikat.

Pustit’ tla€idlo.

Po jednom bliknuti zatlacit' tlacidlo.

LED 1x kratko blikne pre potvrdenie.

Po dvoch bliknutiach, zatlagit tlacidlo.

LED 1x kratko blikne pre potvrdenie.

Po troch bliknutiach zatlacit tlagidlo.

LED 1x kratko blikne a potom 10x pre potvrdenie naprogramovania kodu.
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Poznamka:
Ak bol zadany neplatny kéd, LED neblikne 10x, ale bude diho svietit.

Kontrola kédu vozidla v module CAN R/S.

Postup pre kontrolu naprogramovaného &iselného kédu vozidla:
Kratko stlacte tlacidlo (v malom otvore puzdra modulu).
LED rychlo blika.

Potom LED vyblika prvé ¢&islo kédu vozidla.

LED 5x rychlo blikne.

Potom LED vyblika druhé ¢islo kédu vozidla.

LED 5x rychlo blikne.

Potom LED vyblika tretie €islo kdédu vozidla.

LED blikne 5x rychlo a 1x diho.
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Zapojenia a vyznam vodi ¢ov modulu CAN R/S
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LED Tlagidlo

1 Cierna/Cervend

2 Ciemna

3 Cervena

4 Cierna

5 ZIta

6 modra

KON 1

7 zelena/Ciema

8 biela

9siva
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10 zelena

1 hneda

2 hneda/ZIta

3 zelena

4 oranzova
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KON 2
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1 hneda/biela

2 biela/fialova

3 fialova

4 fialova/biela

5 biela/Cierna

6 sv.zelena/Ciema

KON 3

7 sv.zelenaloranz.
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8 biela

R L BT L L I

9 modra

10 Zlta/Cierna

115siva

12 sv.modra/ZIta

CAN-H Pripajit na 2 vodi¢ovy CAN BUS (ak je pouzity 1-
vodicovy CAN BUS, spojte s vodicom 1/10)

CAN-L Pripojit na 2 vodi¢ovy CAN BUS (nezapéjat, ak je
pouzity 1-vodicovy CAN BUS)

+12V Napajanie

KOSTRA Napéjanie

Vystup (+) Zopnuté zapalovanie

Vystup (-) Indikécia poplachu od originalneho alarmu

Vystup (-) Dvere (alebo kapotovy snimac vid.Tab.1)

Vstup (t) Od alarmu pre ovladanie vystraznych svetiel

Vystup (-) Ovladanie vystraznych svetiel (nezapéjat, ak sa
vystrazné svetla ovladaju priamo cez CAN BUS)

Vystup (+) Pre 1-vodiCovy CAN BUS (ak je pouzity 1-
vodi¢ovy CAN BUS, prepajit' s vodi¢om 1/1)

Vystup (-) Dvere (vodiCove dvere)

Vystup (-) Dvere (spolujazdcove a zadné dvere)

Vystup (-) Dvere (alebo spinac kufra a kapoty vid. tabulka)

Vystup (-) Stav - ak je vozidlo zatvorené original. ovladadom

Vystup (-) Rucna brzda zatiahnuta (...pre dialkovy $tart)

Vystup (+) NoZna brzda zoSliapnut (...pre dialkovy Start)

Vystup (-) KIU¢ v zapalovani, motor zhasnuty (...pre
dialkovy Start)

Vystup (-) Otacky motora — impulzy (...pre dialkovy Start)

Vstup (t) Pre ovladanie originalneho klaksona

Vstup (-) Pre otvorenie okien

Vstup (-) Pre zatvorenie okien s oneskorenim 1.5 sekundy
(ak st zapnuté komfortné funkcie, je mozné
prepojit' s vodi¢om 3/12)

Vstup (t) Pre ovladanie smeroviek

Vstup (-) Od alarmu pre otvorenie kufra

Vstup (-) Od alarmu pre otvorenie vSetkych dveri

Vstup (-) Od alarmu pre otvorenie iba vodi¢ovych dveri

Vstup (-) Od alarmu pre uzamknutie vSetkych dveri (ak st

zapnuté komfortné funkcie, je mozné prepojit
s vodi¢om 3/7)




Uvod

Univerzalni modul CAN R/S slouZzi jako pfevodnik CAN BUS informaci o vozidle. Modul dokaze ziskavat informace z CAN
BUS sbérnice o stavu vozidla a jeho pfisluSenstvi a interpretovat je v podobé spinanych samostatnych vystupl. Navic taky
umoznuje zasilani informaci na CAN BUS sbérnici, je-li néktery ze vstupu aktivovan. Jeho pfipojeni vyZzaduje minimalni
zasah do elektroinstalace vozidla, pro samotné zapojeni je nutny pouze maly pocet vodi¢l. Pro svoje vlastnosti je idealnim
doplrikem dvoucestnych alarmd. Modul CAN R/S byl vyvinut ve spolupraci s vyrobci automobil(.

Modul CAN R/S umoz nuje pfes CANBUS ziskat informace o:

e otevfeni/zavieni dvefi fidiCe
« otevreni/zavieni vSech dvefri
e otevfeni/zavieni oken

e otevfeni nosice

e informace o ruéni brzdé

e informace o nozni brzdé

e informace o stavu motoru

* informace o otackach

Funk&nost modulu byla ovéfena na vice nez 130 znackach automobil.

Programovani modulu CAN R/S

Manualni naprogramovani kédu vozidla:

Stisknéte a podrzte tlacitko (v malém otvoru pouzdra modulu) dokud se LED nerozblika.

Uvolnéte tlacitko.

LED za¢ne pomalym blikanim odpocitavat prvni Cislo kédu vozidla.

Stisknéte tla¢itko jakmile se pocet bliknuti shoduje s prvnim ¢&islem kédu vozidla.

LED zacne blikat. Znovu stisknéte tlacitko a zacne odpogcitavani druhého ¢isla kddu vozidla blikanim LED.
Stisknéte tlacitko jakmile se pocet bliknuti shoduje s druhym ¢&islem kédu vozidla.

LED zacne blikat. Znovu stisknéte tlacitko a zacne odpocitavani tretiho &isla kddu vozidla blikanim LED.
Stisknéte tlacitko jakmile se pocet bliknuti shoduje s tfetim &islem kédu vozidla.

LED blikne 10x pro potvrzeni naprogramovani.
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Priklad:

Postup naprogramovani kédu vozidla , 1 2 3“.

Stisknéte a podrzte tlagitko. LED zaéne rychle blikat.

Uvolnéte tlagitko.

Po jednom bliknuti stisknéte tlagitko.

LED 1x kratce blikne pro potvrzeni.

Po dvou bliknutich stisknéte tlagitko.

LED 1x kratce blikne pro potvrzeni.

Po tfech bliknutich stisknéte tlagitko.

LED 1x kratce blikne pro potvrzeni a nasledné 10x pro potvrzeni naprogramovani kédu.
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Poznamka:
Pokud byl zadan neplatny kéd, LED neblikne 10x, ale bude dlouze suvitit.

Kontrola kédu vozidla v modulu CAN R/S

Dle nésledujiciho postupu Ize zkontrolovat naprogramovany ¢iselny kéd vozidla:
Kratce stisknéte tlaitko (v malém otvoru pouzdra modulu).

LED rychle blika.

Nasledné LED blikdnim odpocita prvni €islo kédu vozidla.

LED 5x rychle blikne.

Nasledné LED blikanim odpocita druhé ¢&islo kddu vozidla.

LED 5x rychle blikne.

Nasledné LED blikdnim odpocita treti Cislo kddu vozidla.

LED 5x rychle blikne a 1x dlouze.
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Zapojeni a vyznam vodi €0 modulu CAN R/S

1 &emné/Servena = CAN-H Pfipojit na 2-vodicovy CAN BUS (je-li pouzity 1-
vodi¢ovy CAN BUS, spojte s vodi¢em 1/10)
2 Semé = CAN-L Pripojit na 2-vodi¢ovy CAN BUS (nezapojovat je-
3 ervend li pouzity 1-vodicovy CAN BUS)
R m=— 11DV Napajeni
@ O - e 4mm—| KOSTRA [ Napéjeni
LED tlagitc | , > > Vystup (+) Sepnuté zapalovani
6 modra p i iinalnil
2 S | Vystup () Indikace poplachu od originalniho alarmu
3
4 —=> >-| Vystup () Dvefe (anebo kapotovy snimag viz.Tab.1)
5 |2 ——<&-| Vstup (+) Od alarmu pro ovladani vystraznych svétel
6 |< _ Vystup (-) Ovladéani vystraznych svétel (nezapojovat,
7 ! Z?'?nalcema ‘ ovl&daji-li se vystrazna svétla pfimo pfes CAN
8 8 bila BUS)
9 S%edd I Vystup (+) | Pro 1-vodiéovy CAN BUS (je-li pouzity 1-
10 | | 10 zekend vodigovy CAN BUS, propajt s vodicem 1/1)
1 B 1 hnéda s
2 [ 2 h”édé’i'”té S —>-| Wstup (-) Dvefe (dvefe fidice)
3 2 3 Ze'e’ja . S > Wstup (-) Dvefe (dvefe spolujezdce a zadni)
4 4 oranzova S —>-| Wstup (-) Dvefe (anebo spinaé kufru a kapoty viz. tabulka)
- Vystup (-) Stav - je-li vozidlo zavfené original. ovladadem
B 1 hnéda/bila 5S>
1 2 bila/fialova S —>-| Vystup (-) Ruéni brzda zatazena (...pro dalkovy start)
2 3 fialova S Vystup (+) Nozni brzda seSlapnutd (...pro délkovy start)
3 4 fialovalbila Vystup (-) Kli¢ v zapalovani, motor zhasnut (...pro dalkovy
4 —— start)
5 5 bila/Gema |
? % 3:22:2:2;22:; Vystup (-) Otacky motoru — impulzy (...pro dalkovy start)
4 G
8 < Vstup (t) Pro ovladani originalniho klaksonu
5190 Vstup (-) Pro otevieni oken
<=
i Vstup (-) Pro zavieni oken se zpoZdénim 1,5 sekundy
12 N (jsou-li zapnuty komfortni funkce, Ize propojit
— Sbila < s vodicem 3/12)
[ ] 9 modra Z| Vstup (+) Pro ovladani smérovek
10 Zluta/Cerna < Vstup (-) Od alarmu pro otevieni kufru
Vstup (-) Od alarmu pro otevieni vech dvefi
Heds << Vstup (-) Od alarmu pro otevieni pouze fidiCovych dvefi
12 sv.modra/Zluta
<< Vstup (-) Od alarmu pro zamknuti v3ech dvefi (jsou-li

zapnuté komfortni funkce, Ize propojit s vodi¢em
3/7)




Introduction.

CAN R/S UNIVERSAL MODULE is devised to serve as a converter of the vehicle’s CAN BUS information. The Module is
able to collect the information about the status of the engine and its accessories from the CAN BUS bar and convert it to the
separate switching-mode outputs. Moreover, the Module is able to send information to the CAN BUS bar, provided that one
of the outputs is activated. Minimum interference with the vehicle’s electrical installation is required when connecting the
Module, as a very few wires are needed for the connection. Thanks to its features, it is a perfect accessory to two-way
alarms. The CAN R/S Module is developed inn a close cooperation with car producers.

The CAN R/S Module is able to collect information via CAN BUS about the following:

* closed/opened driver's door

« all the closed/opened door

* closed/opened windows

» opened carrier

* information about the handbrake

* information about the foot-brake

« information about the engine status
+ information about the tacho

The Module’s functionality has been tested with over 130 car brands. The code of a vehicle can be obtained from the dealer’s
website or the chart enclosed here.

The CAN R/S Module Programming.

Manual vehicle code programming:

. Hold the SWITCH down until LED begins to blink.

. Release the SWITCH.

. LED begins to blink out the first digit of the code.

. Press the SWITCH when the number of blinks equals the first digit of the code.

. LED begins to blink. Press of the SWITCH will make LED blink out the second digit of the code.
. Press the SWITCH when the number of blinks equals the second digit of the code.

. LED begins to blink. Press of the SWITCH will make LED blink out the third digit of the code.

. Press the SWITCH when the number of blinks equals the third digit of the code.

. LED will blink 10 times to confirm the programming.
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Example:

Programming the vehicle’s code “1 2 3 *;

1.Hold the SWITCH until LED blinks rapidly.
2.Release the SWITCH.

3.Press the SWITCH after one blink.

4.LED will blink once to confirm.

5.Press the SWITCH after two blinks.

6.LED will blink once to confirm.

7.Press the SWITCH after three blinks.

8.LED will shortly blink once followed by 10 blinks.

Note:
If an incorrect code is entered, LED will not blink 10 times, it will remain lit instead.

Checking the vehicle’s code in the CAN R/S Module.

It is possible to check the programmed vehicle’s code as follows:
1.Press the SWITCH shortly.

2.LED begins to blink rapidly.

3.LED blinks out the first digit of the vehicle’s code.

4.LED blinks rapidly 5 times.

5.LED blinks out the second digit of the vehicle’s code.

6.LED blinks rapidly 5 times.

7.LED blinks out the third digit of the vehicle’s code.

8.LED blinks rapidly 5 times and then it blinks once.



Connections and Descriptions of the CAN R/S Wires

1 blackired = CAN-H Connect to the two-wire CAN BUS (if one-wire
CAN BUS used, connect to the 1/10 wire)
2 black = CAN-L Connect to the two-wire CAN BUS ( do not
3 red connect if the one-wire CAN BUS used)
T bk m=— 11DV Power supply
@ O | 5 vellow 4==—| Frame Power supply
, 1 > >-| Output (+) Ignition On
LED Switch 6 blue T —
2 S —>-| Output (-) Warning indication from the original alarm
3
4 ——=> | Output (-) Door (or the hood switch see Table)
5 |9 —< | Input (+) From the warning lights alarm
6 | 7 greeniblack Output (-) Warning lights control ( do not connect if the
7 - warning lights are controlled directly via CAN
8 8 white BUS)
9 9 arey I Output (+) For one-wire CAN BUS (if the one-wire CAN BUS
10 || 10 areen used, connect to the 1/1 wire)
1 ] 1 brown :
2 |« 2 brownlvellow S —>-| Output (-) Door (driver's door)
3 |5 3 areen S >-| Output (-) Door (co-driver's and back doors)
4 4 orange S —>-| Output (-) Door (or hood and boot switch see Tab.)
- Output (-) Status — if the vehicle is closed by original remote
| 1 brown/white D
1 2 white/violet S —>-| Output (-) Hand brake pulled (...for remote start )
2 3 violet S Output () Foot brake pressed (...for remote start)
3 4 violet/white Output (-) Key in the ignition, engine stopped (...for remote
4 . start)
5 5 white/black |
6 light areen/black -
? % 7 laht areen/orange —= Output (-) Engine speed - Impulses (...for remote start)
8 < Input (+) Original car horn control
5190 Input (-) Windows opening
— <<
i Input (-) Windows closing with the 1.5 sec delay (if
12 8 whit comfort functions are switched on, may be
— e -2 connected to the 3/12 wire)
[ ] 3 blue <Z| Input (+) Blinkers control
10 vellow/black < Input (+) From the boot opening alarm
Input (-) From the all-doors opening alarm
11 are
- << Input (-) From the driver's door opening only alarm
12 light blue/vellow
<< Input (-) From the all-doors locking alarm (if comfort
functions are switched on, may be connected to
the 3/7 wire)
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